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Einleitung

Das Radiometer RR66 dient zum Messen der Dosis-
leistung der Gammastrahlung. Es kann zur Strahlungs-
aufkldarung und Strahlungskontrolle eingesetzt werden.
Der im Bedienungsteil eingebaute Strahlungsdetektor
ermoglicht das Messen von Dosisleistungen im Bereich
von 25 mR/h bis 250 R/h.

Die Strahlungskontrolle wird auf das Messen der Dosis-
leistung aktivierter Oberflichen zurilickgefiihrt. Mit der
an das Bedienungsteil angeschlossenen Sonde kiénnen
Dosisleistungen im Bereich von 0,025 mR/h bis 25 mR/h
gemessen werden. :

Die Dosisleistung wird in R/h oder in davon abgelei-
teten dezimalen Teilen der Einheit (z. B. 1 mR/h =
10-3 R/h) fiir den Ort angegeben, an dem sich das Be-
dienungsteil (bei Dosisleistungen < 25 mR/h die Sonde)
beim Messen befindet. Die Einheit der lonendosis ist
das Rontgen (R) mit der Definition

1 R =258 - 10-4 Coulomb/Kilogramm Luft.

Das Rontgen ist somit ein Maf3 fiir die Anzahl der in
1 ecm? Luft durch Gammastrahlung gebildeten Ionen-
paare oder die damit in 1 em® Luft umgesetzte Energie,
d. h,, fir die Ionendosis. Die Dosis, auf die Zeit be-
zogen,

1.4/5 5



teten dezimalen Teilen der’ Einheit (z. B. 1 mR/h =
10-3 R/h) fiir den Ort angegeben, an dem sich die
Sonde bzw. das Bedienungsteil des Radiometers RR66
beim Messen befindet.

Die Einheit der Ionendosis ist das Réntgen ,R“ mit
der Definition

1R =258 - 104 Coulomb/Kilogramm Luft.

Es ist somit cin MaB fiir die Anzahl der in 1 cm3 Luft
durch Gammastrahlung gebildeten Ionenpaare bzw. die
damit in 1 ecm® Luft umgesetzte Energie, d. h. fiir die
Ionendosis.

Die Dosis auf die Zeit bezogen, z. B. auf 1 h, fiihrt zur
Dosisleistung, die mit R/h bezeichnet wird.

Je groBler die vorherrschende Dosisleistung ist, desto
groBer ist auch die in 1 em?® Luft/h umgesetzte Energie.



1. Technische Angaben

MeBbereich fiir Gammadosisleistung

0,025 mR/h---250 R/h
(umschaltbar, in sieben
Unterbereiche unterteilt)

mit eingebautem Zahlrohr

Unterbereich I 25'+-250 R/h
Unterbereich II 2,5°25 R/h
Unterbereich III 0,25°--2,5 R/h
Unterbereich IV 0,025---0,25 R/h
mit angeschlossener Sonde b
Unterbereich V 2,525 mR/h
Unterbereich VI 0,25°-*2,5 mR/h
Unterbereich VII - 0,025°-°0,25 mR/h
Grundfehler F,

Anzeigewert = 309, vom Unterbereichsendwert Fo =
: + 309, (vom Sollwert)

Anzeigewert < 309, bis 109, vom Unterbereichsend-
wert Fo = + 50 9%, (vom Sollwert)

Der Grundfehler F, ist mit einer statistischen Sicher-
heit von P = 959/, angegeben. Er kann auftreten, wenn
das Radiometer RR66 unter Normalbedingungen
arbeitet.

Normalbedingungen liegen vor, wenn nachstehende
Bedingungen erfiillt sind:

(1) Primérstrahlung einer punktférmigen Quelle des
Nuklids ®Co mit einer Einstrahlungsrichtung
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zum Radiometer: senkrecht, auf die .dem
Korper abgewandte Seite

— zur Sonde: radial
(2) Umgebungstemperatur -+ 20°C _-t ;0 grd
(3) Luftdruck 760 Torr + 50 Torr

(4) relative Luftfeuchtigkeit 65 % + 15%

Zusatzliche MeBunsicherheit

Wird das Radiometer RR66 unter Bedingungen, die
von den genannten Normalbedingungen abweichen,
betrieben, konnen folgende zusitzliche MeBfehler auf-
treten: |

Temperatureinflu [Fr| <59%/10 grd (im
Arbeitstemperatur-
bereich)

EinfluB der Strahlungs- |Fg| £ 15% (bezogen auf

energie den Anzeige-Istwert)

Einflul der Einfalls- Fr =—15%,""+59%

richtung

(1) Der EinfluB der Strahlungsenergie ist bezogen auf
eine Einstrahlungsrichtung senkrecht auf die dem
Korper abgewandte Seite des Radiometers RR66 bei
einer Dosisleistungsmessung von Gammastrahlung
des Nuklids ®Co.

Die Abweichungen sind fiir die Unterbereiche I bis
IV (25 mR/h'--250 R/h), im Energiebereich von
150 keV- ‘2 MeV zutreffend.

(2) Fiir den EinfluB der Einfallsrichtung gelten fol-
gende Bedingungen:
— Primarstrahlung einer punktformlgen Strah-
lungsquelle des Nuklids ®Co.



__ Die Einstrahlungsrichtung weicht von der fest-
. gelegten Bezugseinstrahlungsrichtung (£ 0°) wie
folgt ab:
horizontale Ebene bis 60° nach beiden Seiten

vertikale Ebene, bis 60° nach oben und bis
radial zum Zahl- 180° iiber den Gehaduse-

rohr boden nach hinten
vertikale Ebene, 60° nach beiden Seiten,
axial zum Ziahl- Einstrahlung von unten
rohr - (90° zur Bezugseinstrah-
lungsrichtung)

Der Schnittpunkt der Ebenen soll dabei im Mittelpunkt
des aktiven Volumens des Zahlrohres liegen. >

Maximal zuliissige Dosisleistungen
Die groBte meBbare Dosisleistung betragt 250 R/h.

Das Radiometer RR66 arbeitet auch bei hoheren
Gammadosisleistungen einwandfrei. Es besteht jedoch
die Moglichkeit, da durch den Riickgangsefiekt in den
Unterbereichen I und II fiir Dosisleistungen grofer
1000 R/h, in den Unterbereichen III und IV fiir Dosis-
leistungen grofer 100 R/h, in den Unterbereichen V,
VI und VII fiir Dosisleistungen groBer 10 R/h die
Anzeige unter dem entsprechenden Unterbereichsend-
wert bleibt.

MeBwertanzeige

akustisch mit angeschlossenem Kopfhorer
optisch Skale des MeBinstrumentes
Einstellzeit 15 s oder 45 s (umschaltbar)
Arbeitstemperatur- — 25°C---+4 45°C!

bereich



Lagertemperatur-
bereich
Mechanische

und klimatische
Belastbarkeit

Schiittelfestigkeit
Bedienungsteil
des Radiometers

Sonde
StoBfestigkeit

Bedienungsteil

des Radiometers

RR66

Sonde

Wasserdichtigkeit
(Radiometer RR66)

Stromversorgung

Betriebsdauer
Bereich I
und II

— 40 °C+*+ 50 °C!

3 g im Frequenzbereich 30°--50 Hz
und Amplitude 1 mm im Fre-
quenzbereich 20'--< 30 Hz

6 g im Frequenzbereich 20---80 Hz

7 g (50 StéBe/min)

15 g (Impulsdauer 1,0--°5,0 ms)
120 g (einmalige Stobelastung,
Impulsdauer 1,0°-°5,0 ms)
Schutzgrad LPXT7 nach TGL 15165
(tauchwasserfest)?

2 gasdichte NK-Akkumulatoren
1,2V; 3 AhGNK 3 Ah
TGL 200-4554

=220 h

1 Fiir die Grenzen des Temperaturbereiches gelten Einschrén-
kungen, sofern diese von der Qualitit der NK-Akkumulatoren

beeinflufit werden.

¢ Schutz gegen Eindringen von Wasser beim Uberfluten unter
konstanten Druck- und Zeitbedingungen.
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Bereich III
bis VII =5 h

Die angegebene Betriebsdauer bezieht sich auf eine
Kapazitit der Akkumulatoren von 3 Ah, auf nor-
male klimatische Verhiltnisse und auf einen ein-
wandfreien Zustand beider Akkumulatoren.

Abmessungen
Bedienungsteil
des Radiometers
RR66 . 195 mm X 160 mm X 82 mm
Sonde 160 mm X 22 mm &

Masse
Bedienungsteil
des Radiometers
RRG66 ca. 2,7 kg
Sonde ca. 0,16 kg
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2. Konstruktiver Aufbau

Die Gesamtansicht des Radiometers RR66 ist aus

Abb. 1 ersichtlich.

Zum Radiometer RR66 (Abb. 1) gehodren:

— Radiometer (14) mit angeschlossener Sonde (13),

— Zubehor, bestehend aus Kopfhorer (10), Sonden-
stab (8), einem Satz Aufsteckskalen (11), einer
Dienstvorschrift DV-46/49 und zwei Reserveakku-
mulatoren (12),

— Tragetasche (15) mit eingesetztem Einsatz.

Das Radiometer RR66 besteht aus einem zweiteiligen,
tauchwasserdichten Leichtmetallgehduse, in dem die
gesamte elektrische Schaltung, einschlieBlich des Strah-
lungsdetektors zur Strahlungsaufklarung, untergebracht
ist. Auf dem Gehiduseoberteil, in Form einer Front-
platte, sind das Skalenfenster des MeBinstrumentes (1),
die mechanische Nullpunktjustierung (2), der Abgleich-
regler (3), der Bereichsschalter (4), der Betriebsarten-
schalter (5) und die Verschraubung des Akkumulatoren-
faches (6) angeordnet. Die beiden Zapfen (7) dienen
zur Aufnahme der Aufsteckskalen. Die Aufsteckskalen
stecken in einem Plastbeutel, der in einzelne Fécher
unterteilt ist.

Abb. 1 Radiometer RR66 mit Zubehdr

1 — Skalenfenster; 2 — mechanische Nullpunktjustierung; 3 —
Abgleichregler; 4 — Bereichsschalter; 5 — Betriebsartenschalter;
6 — Akkumulatorenfach; 7 — Zapfen filr Aufsteckskalen; 8 —
Sondenstab: 9 — Buchsen fiir Kopfhérer; 10 — Kopfhorer;
11 — Aufsteckskalen; 12 — Ersatzakkumulatoren; 13 — Sonde;
14 - Radiometer RR66; 15 — Tragetasche
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Mit dem Radiometer RR66 ist iiber ein etwa 1,8 m
langes Kabel die Sonde verbunden. Diese ist tauch-
wasserdicht und enthidlt den Strahlungsdetektor zur
Strahlenkontrolle und die zur Anpassung an das Gerit
notwendigen Schaltelemente.
Die Sonde kann mittels einer Befestigungsschelle am
Sondenstab befestigt werden.
‘Uber die Buchsen (9) wird der Kopfhorer rmt dem
Radiometer RR66 verbunden.
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3.

Bedienungsanleitung

3.1. Funktionspriifung

Vor jeder Inbetriebnahme des Radiometers RR66 ist
eine Funktionspriifung durchzufiihren.

Die Funktionspriiffung umfaBt nachstehende Tatig-
keiten:

— Nullage des Zeigers bei in aufrechter Lage befind-

lichem Radiometer RR66 kontrollieren und gegebe-
nenfalls die mechanische Nullpunktjustierung nach-
regeln;

Betriebsartenschalter in Stellung ;Kontrolle* schal-
ten. Die Anzeige auf der Skale des MeBinstrumentes
muB innerhalb des griinen Kontrollfeldes ,K“
liegen. Wird dieses Kontrollfeld nicht erreicht,
sind die Akkumulatoren zu wechseln;

Kopfhérer anschlieBen;

Betriebsartenschalter in Stellung Abgleich“ schal-
ten; mit dem Abgleichregler Anzeige auf der Skale

des MeBinstrumentes auf die rote Kontrollmarke
einstellen;

Betriebsartenschalter in Stellung ,Messen 15 8“
schalten;

Bereichsschalter nacheinander in Stellung ,2,5 mR/h“

und ,,2,5 R/h* schalten. Im Kopfhérer mufl der Null-
effekt horbar sein?;

3 Dieser akustische Eindruck gilt fur normale Umgebungsstrah-
lung. Bel stlirkerer Umgcbungsstrahlung entspricht der
akustische Eindruck der vorhandenen Dosisleistung.
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— Bereichsschalter nacheinander in Stellung ,25 R/h“
und ,250 R/h“ schalten. Im Kopfhorer mufl die
Tastfrequenz des Impulsgenerators horbar sein®.

3.2. Strahlungsmessung

3.2.1. Ermittlung des MeBergebnisses

Vor dem Ablesen ist grundsitzlich die mit dem Be-
triebsartenschalter gewihlte Einstellzeit abzuwarten.

Danach wird aus der Maximal- und Minimalanzeige,
die sich wihrend einer Beobachtungszeit von etwa
einer Minute-ergibt, das arithmetische Mittel der An-
zeige A bestimmt. Das arithmetische Mittel wird wie
folgt gebildet:
Maximalanzeige -+ Minimalanzeige
2

Am Bereichsschalter sind die Endwerte E fiir den ein-
geschalteten Unterbereich * angegeben. Aus der An-
zeige A liBt sich das MeBergebnis M wie folgt er-
mitteln:

E E g
M = -2-,-5 A 5’-5 = Unterberelchsfaktor

d. h. MeBergebnis.= Unterbereichsfaktor mal Anzeige

Entsprechend den gewihlten Unterbereichen I bis VII
betridgt der Unterbereichsfaktor:

Unterbéreich G ) G 0 ) SR ) AR AR L ) )

Unterbereichs-
faktor 100 10 1 0,1 10 15 0,1

- Dimension R/h | mR/h
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3.2.2. Strahlungsaufklarung

Zur Strahlungsaufklarung dient der im Radiometer
RR66 eingebaute Strahlungsdetektor. Dieser ist fur
einen Energiebereich von 150 keV'-'2 MeV energie-
korrigiert. Es kann damit die Dosisleistung von
Gammastrahlung im Bereich von 25 mR/h*--250 R/h
gemessen werden.

Die Lage des aktiven Volumens des Detektors ist durch
zwei rote Punkte gekennzeichnet (sieche Abb. 2). ‘

S

-\\1,_

rot ausgelegte Punkte
Abb. 2 Lage des Detektors im Radiometer RR66

Das Radiometer RR66 wird zum Messen in der Trage-
tasche vor dem Korper getragen. Als Haupteinstrah-
lungsrichtung wirkt dabei die dem Korper abgewandte
Seite.

Um einen Kkleinen Schwankungsfehler zu erhalten, ist
es zweckmaiaflig, in den Bereichen 25 R/h und 250 R/h
mit der groBeren Einstellzeit zu arbeiten, Der Be-
triebsartenschalter ist dazu in die Stiellung ,Messen
45 s“ zu schalten,
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Der MeBwert der Gammadosisleistung ist wie folgl zu
bestimmen:

— Funktionsprifung am Grerit vornehmen;

_ Bereichsschalter in Stellung ,,250 R/h* schalten;

—. Betriebsartenschalter in Stellung ,Messen 45 s°
schalten (bei Ubersichtsmessungen auf .Messen
15:58%);

— auf den nichstniedrigen Unterbereich schalten, wenn
die Anzeige weniger als 10 Y, des Unterbereichsend-
wertes betragt;

— Melergebnis bestimmen.

3.2.3: Strahlungskontrolle

Dazu dient der im Bedienungsteil eingebaute Detektor.
Er erfaft den Anteil der Gammastrahlung der Spalt-
produkte. Der Aktivierungsgrad ergibt sich durch die
am Objekt gemessene Dosisleistung. Das aktive Volu-
men des Detektors ist im Bedienungsteil so angeordnet,
daB3 die IIaupteinstrahlungsrichtung dem Korper ab-
sewandt ist (s. Abb. 9). Der Messende hat das Radio-
meter vor dem Korper zu tragen, wobei die dem Kor-
per abgewandte Ceite des Bedienungsteils oder der
Gerateboden zum MeBobjekt zeigen muf} (s. Abb. 2a
und Abb. 2b). Der Abstand von der Tragetasche zum
MeBobjekt soll 1 bis 1,5 ¢m betragen. Die zuldssigen
Dosisleistungen enthiill Tabelle 1.
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Oberflichenaktivierung von Objekten entisprechen

Tabelle 1

Bezeichnung der Objekte zuliissige Dosisleistung
in mR/h
vergangene Zeit nach der
Kernwaffendetonation in h
bis12 tber 12 uber 24
bis 24 oder un-
bekannt

Personliche Schutzaus-

rustung; Unterwiische:

Oberbekleidung: Schuh-

werk; Ausrustung am

Mann: medizinische Aus-

rustung und Verband-

material; Mittel, Gerate

und Einrichtungen des

Verpflegungsdienstes;

Lebensmittelverpackungen 200 100 50

Korperober{lichen von
Tieren 400 200 100

gepanzerte Fahrzeuge und

Startrampen 1600 800 400
Artilleriewaffen; Flug-

zeuge: innere Oberflichen

von Schiffen und Booten 800 400 200
Transport- und Spezial-

fahrzeuge:; Zugmittel;

technische Ausristungen 800 400 200

Anmerkung:

Die Kernstrahlungskontrolle ist nur durchzufiihren,
wenn die Umgebungsstrahlung gleich oder Kleiner ist
als die in der Tabelle angegebene zuliissige Dosis-
leistung des jeweiligen Meflobjektes.
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Anmerkung:

Beim Bestimmen der Aktivilial von Wasser ist das DBe-
dienungsiejl etwa 1 cm iiber der Wasseroberfliche zu
halten.

Die Strahlungskontrolle ist nur dann durchzufiihren,
wenn dic Umgebungsstrahlung gleich oder kleiner ist
als die in Tabelle 1 angegebene zulédssige Dosisleisiung
des jeweiligen Mefobjektes.

7ur Ermittlung der hichstzuldssigen Dosisleistung mulj
bei einer Umgebungssirahlung, die 10 0/, und hoher
der zuliissigen Dosisleistung fur das betreffende Mell-
objekt laut Tabelle 1 entspricht, der gemessene Wert
der Umgebungsstrahlung zum jeweiligen Tabellenwert
dazu addiert werden. Liegt der Wert der Umgebungs-
strahlung unter 10 %, der in Tabelle 1 fiir das jeweilige
MeBobjekt angegebenen Werte, sind als hochstzulassige
Dosisleistung die Tabellenwerte verbindlich.

Beispiele:

1. 4 Stunden nach cincer Kernwaffendetonation wird
bei personlicher Schutzausrusiung cine Umgebungs-
strahlung von 20 mR/h gemessen. Die hochstzuléds-
sige Dosisleistung [lr diese personliche Schutzaus-
riistung befrigt somit
20 mR/h - 200 mR/h = 220 mR/h.

2. 4 Stunden nach einer Kernwalffendetonation wird
bei personlicher Schutzausristung eine Umgebungs-
strahlung von 10 mR/h gemessen. Die hochstzulés-
sige Dosisleistung fiir diese persdnliche Schutzaus-
rastung betrigt 200 mR/h (Tabellenwert!).

Der MeBort ist moglichst so zu wiihlen, dal} die Um-
gebungsstrahlung gering ist.
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Zur Vorbereitung und Durchfiihrung der Strahlungs-
kontrolle sind folgende Tatigkeiten auszufiihren:

— Funktionsfiahigkeit des Radiomefers Uberprifen,

— Umgebungsstrahlung messen und den erhaltenen
Mefwert mit der zuldssigen Dosisleistung des Mel3-
objektes vergleichen (s. Tabelle 1),

— Strahlungskontrolle durchfithren, wenn die Um-
gebungsstrahlung gleich oder kleiner ist als die zu-
lassige Dosisleistung des betreffenden MeBobjektes
laut Tabelle 1.

Abb.2a Durchfiihrung der Strahlungskontrolle mit
dem Radiometer RR66

(Haupteinstrahlungsrichtung ist dem Korper
abgewandt)
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3.3. Montage des Sondenstabes

Der Sondenstab besteht aus
einem Griffstiick,
" zwei Verlidingerungsstében,
einem Sondenhalter.

Der Sondenhalter kann direkt mit dem Griffstiick
verbunden werden. Es kénnen aber auch je nach Me8-
aufgabe ein oder zwei Verldngerungsstabe zwischen
Griffstiick und Sondenhalter eingefiigt werden,

Die Teile sind, entsprechend nachstehender Reihen-
folge (siehe auch Abb. 3), miteinander zu verbinden:

— Hiilse (1) iber Verbmdungstellae schieben bis diese
einrastet; .

— Fliigelmutter lockern,

— Sonde zwischen die Befestigungsschelle klemmen,

— Fliigelmutter festschrauben,

— Kabel am Sondenstab in den Kabelhalter (2) ein-

: driicken.

— Teile so miteinander verbinden, da8 ein Verbin-
dungsteil mit Gummiring in ein Verbindungsteil
ohne Ring eingefiigt wird.

3.4. Wechsel der NK-Akkumulatoren

Liegt in Stellung ,Kontrolle® des Betriebsartenschal-
ters der Zeiger des MeBinstrumentes unterhalb des
griinen Kontrollfeldes, sind die NK-Akkumulatoren
entladen und miissen ausgewechselt werden.

Dabei nachstehende Titigkeiten ausfiihren:

— Betriebsartenschalter in Stellung ,,Aus“ schalten,
— die auf der Frontplatte des Geridtes angeordnete

23
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Abb. 3 Montage des Sondenstabes
1 — Hilse; 2 — Kabelhalter

Verschraubung des Akkumulatorenfaches (Abb. 1/6)
16sen,

— entladene NK-Akkumulatoren herausnehmen,

— geladene NK-Akkumulatoren einsetzen — Polarit:it
beachten,

— nach dem Austausch Akkumulatorenfach ver-
schlieflen,

24



—_ Betriebsartenschalter in  Stellung ,Kontrolle“
schalten.

Die Anzeige auf der Skale des MeBinstrumentes mufl
danach innerhalb des griinen Kontrollfeldes liegen.

3.5. Laden der NK-Akkumulatoren

‘7um Nachladen der NK-Akkumulatoren eignet sich am
besten ein Ladegerit vom Typ VA-H-651. Ist solch ein
Geriat nicht vorhanden, kann auch ein anderes geeig-
netes Ladegerit verwendet werden.

Im Ladegerit VA-H-651 konnen fiinf NEK-Akku-
mulatoren gleichzeitig geladen werden. Es sind finf
Ladeficher und ein Kontrollfach vorhanden. Im Kon-
troliffach werden die nachgeladenen Akkumulatoren
tiberpriift. :

Fiir die Plege und Wartung der NK-Akkumulatoren
gelten die vom Hersteller angegebenen Bedingungen.
Es geniigt fiir die Pflege, die Metallteile periodisch zu
siubern und mit technischer Vaseline zu fetten. Die
Kontakte sind nicht zu fetten.
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4. Wartung

Die storungsfreie Arbeit des Radiometers RR66 ist von
der richtigen Bedienung, Nutzung und Wartung ab-
hangig. :

Die Wartung umfafit:

— Uberpriifen des Zubehors auf Vollzéhligkeit;

— Reinigungsarbeiten und Beseitigen von Schmutz,
Korrosion, Feuchtigkeit sowie MaBnahmen zum
Schutz gegen dullere Einflisse;

— elektrisches und mechanisches Uberpriifen und Be-
seitigen von Maingeln.

Bei der Nutzung und Wartung sind nachstehende Hin-

weise zu beachten:

— Das Radiometer RR66 nur in der Tragetasche trans-
portieren und vor Feuchtigkeit, direkter Sonnen-
einstrahlung, starkem Frost sowie vor Schlag und
Sto3 schiitzen. :

— Es ist besonders darauf zu achten, da nach Be-
nutzung des Radiometers RR66 der Betriebsarten-
schalter in Stellung ,Aus”“.geschaltet wird, um ein
Entladen der NK-Akkumulatoren zu vermeiden.
Radiometer, die stindig einsatzbereit sein miissen,
kiihl lagern (bei Temperaturen iiber - 30 °C nimmt

_die Selbstentladung der NK-Akkumulatoren stark
zZu),

— Das Sondenkabel nicht knicken.

— Wurde das Gerdt beim Messen nafl (feucht), ist es
nach der Arbeit trockenzureiben. Danach alle un-
lackierten und nicht eloxierten Metallteile mit einem
olgetrankten Lappen abreiben.
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— Wurde das Radiometer RR66 bei einer Messung
aktiviert, ist es nach AbschluB der Arbeiten sofort
mit Mersolatiosung (0,5 % *'1,0 %) zu entaktivieren.

— Die Bedienungsknopfe der Schalter miissen ohne
Kraftanstrengungen zu bewegen sein und fest auf
ihren- Achsen sitzen. Lose Knopfe sind festzu-
schrauben.

— Instandsetzungen am Geridt diirfen nur in. einer
radiologischen Werkstatt durchgefiihrt werden. Auf
 keinen Fall darf auBerhalb der radiologischen
Werkstatt an den Abgleichelementen im Inneren
des Radiometers RR66 gedreht werden.

— Schiiden am Radiometer RR66 sofort dem unmittel-
‘baren Vorgesetzten melden! Die Art des Schadens ist
von dem fiir das Radiometer Verantwortlichen in
den Instandsetzungsnachweis der Dienstvorschrift

einzutragen (wenn er die Art des Schadens be-
urteilen kann).

— Die in den entsprechenden Anlagen der Dienst-
vorschrift geforderten Angaben gewissenhaft und
wahrheitsgetreu eintragen.

— Die im Radiometer RR66 eingebauten NK-Akku-
mulatoren unterliegen in Abhingigkeit zur Zeit
einer gewissen Selbstentladung. Sie sind daher in
regelmiBigen Abstanden nachzuladen (mmdestens
jedes halbe Jahr).

— In periodischen Abstinden die HuBere Beschaffen-
heit der Akkumulatoren iiberpriifen (evtl. Kontakte
sdaubern).

— Die Zellen der Akkumulatoren sind gasdicht. Nicht
an den Ventilschrauben drehen. Sduren und Laugen
von den Akkumulstoren fernhalten!

27



Fir die Wartung der Tragetasche sind die in den
DV-46/1 und DV-66/5 festgelegten Forderungen beziig-
lich der Wartung von personlicher Schutzausriistung
aus gummierten Geweben zu beachten.
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5. Technische Beschreibung

Die Arbeitsweise des Radiometers RR66 wird nach dem
Ubersichtsschaltplan (Abb. 4) und den Funktions-
schaltplanen beschrieben.

MeRRkreis
Sonde : :
1
: l Kop fhorer
: mpuls- or-
Zahlrohr l.. dichte- }—= vgrz;‘érker _‘En
messer
=y |
Jmpuls - NK -Mkumu-

generator [~ Transvertert=— (atoren

Abb. 4 Ubersichtsschaltplan des Radiometers RR66

Ein genauer Uberblick iiber die Wirkungsweise des
Radiometers RR66 wird an Hand der in®Abb. 5 und
Abb. 6 dargestellten Funktionsschaltpline gegeben.

Diese beiden Schaltpline enthalten nur die zur Er-
liuterung der Arbeitsweise des Radiometers RR66 er-
forderlichen Bauelemente. Eine Ubereinstimmung mit
dem vollstindigen Stromlaufplan (Reparaturschaltplan)
1602.24-1 Rs ist damit nur funktionell gegeben.
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Abb. 5 Funktionsschaltplan des Radiometers RR66 bei Gleich
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Abb.6 Funktionsschaltplan des Radiometers RR66 beiTastbetrieb
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o.1. Beschreibung der Arbeitsweise an Hand
des Ubersichtsschaltplanes

Das Zahlrohr im Radiometer RR66 wird je nach Me@-
bereich in unterschiedlichen Schaltungen betrieben. In
den MeBbereichen 250 R/h und 25 R/h arbeitet das

Zahlrohr im Tastbetrieb, in den ubrigen Bereichen im
Gleichspannungsbetrieb.

Das in der Sonde befindliche Z#hlrohr arbeitet nur
im Gleichspannungsbetrieb.

5.1.1. Gleichspannungsbetrieb

Bei Gleichspannungsbetrieb ist der Impulsgenerator
abgeschaltet. Der Impulsdichtemesser arbeitet als
Univibrator (monostabiler Multivibrator). Die Arbeits-
spannung fir das Zdhlrohr ist so gewihlt, daB der
Arbeitspunkt im Bereich des Geiger-Mﬁller-Plateaus
liegt.

Wirkt auf das Zidhlrohr eine ionisierende Strahlung
ein, werden im aktiven Volumen des Ziahlrohres elek-
trische Impuise ausgeltst, deren Anzahl je Zeiteinheit
mit{ zunehmender Dosisleistung ansteigt.

Die Ausgangsimpulse des Z#hlrohres steuern den
Impulsdichtemesser. Dieser wandelt die Eingangs-
impulse in Impulse gleicher Amplitude und gleicher
Breite um. Die am Ausgang entstehenden normierten
Impulse liegen am MeBkreis an.

Der MeBkreis formt die statistisch verteilten Impulse
in einen mittleren Gleichstrom um. Dieser Gleichstrom
wird auf der Skale eines in Dosisleistungseinheiten
geeichten MeBinstrumentes angezeigt.
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Die MeBbereiche werden im Impulsdichtemesser durch
Anderung der normierten Breite der Impulse um-
geschaltet.

5.1.2. Tastbetrieb

Im Tastbetrieb wird an das Zihlrohr eine Gleich-
spannung angelegt, die kleiner als die Einsatzspan-
.nung des Zihlrohres ist. Dieser Gleichspannung
werden vom Impulsgenerator, entsprechend dem ein-
gestellten MeBbereich, unterschiedlich. breite Tast-
impulse iiberlagert. Dadurch wird das Zihlrohr nur

kurzzeitig in das Bereich des Geiger-Miiller-Plateaus
getastet.

Wirken auf das Zidhlrohr ionisierende Teilchen ein,
werden von diesem nur dann elektrische Impulse

abgegeben, wenn Teilcheneinfall und Tastimpulse zeit-
lich zusammenfallen.

Je breiter der Tastimpuls ist, desto groBer ist die
Wahrscheinlichkeit, da3 wihrend der Dauer des Tast-
impulses ionisierende Teilchen im Zidhlrohr elektrische
Impulse ausldosen. Durch Anderung der Breite des
Tastimpulses wird der MeBbereich umgeschaltet.

Die Ausgangsimpulse des Zidhlrohres liegen am Im-
pulsdichtemesser an. Dieser arbeitet als Univibrator
(monostabiler Multivibrator).

Der Impulsdichtemesser besitzt zwei steuerbare Ein-
ginge. Dem einen werden die vom Zihlrohr ab-

gegebenen Impulse, dem anderen gleichzeitig die Tast-
impulse zugefiihrt.

Die vom Ziahlrohr anliegenden Impulse steuern den
Impulsdichtemesser in seine quasistabile Lage. Durch
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den nachsten Tastimpuls, der nicht mit einem ioni-
sierenden Teilchen zusammenfillt, wird der Impuls-
dichtemesser wieder in seine stabile Lage zuriick-
geschaltet.

Die statistisch verteilten Impulse liegen am MeBkreis
an. Im MeBkreis befindet sich ein in Dosisleistungs-
einheiten geeichtes MeBinstrument, das den arithme-
tischen Mittelwert der Dichte der Impulse anzeigt.

5.1.3. Akustische Anzeige

An den Ausgang des Impulsdichtemessers ist zusitzlich
zum MeBkreis ein Horverstiarker angeschlossen. Die
vom Impulsdichtemesser gegebenen Impulse konnen
somit in allen Unterbereichen mittels eines Kopfhorers
akustisch wahrgenommen werden.

In jedem Unterbereich nimmt die akustisch wahr-
genommene Impulsdichte mit steigender Dosisleistung
zu. Der Absolutwert der wahrgenommenen Impuls-
dichte héngt neben dem eingeschalteten Z#hlrohr
(Sonde — Ziahlrohr im Radiometer RR66) von der
Betriebsart (Gleichspannungsbetrieb — Tastbetrieb) ab.
Im Tastbetrieb ist im Gegensatz zum Gleichspannungs-
betrieb die wahrzunehmende- Impulsdichte relativ
gering. Um Fehleinschidtzungen zu vermeiden, wird in
den Tastbereichen zusdtzlich die Kippfrequenz des
Tastgenerators dem Hérverstirker zugefiihrt. Die Tast-
frequenz ist als leiser Unterton zu héren.

5.1.4. Stromversorgung

Zur Stromversorgung werden zwei in Serie geschaltete
gasdichte NK-Akkumulatoren von je 1,2 V und 3 Ah
verwendet. Fiir Impulsgenerator, Zdhlrohr und Impuls- '
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dichtemesser werden stabile Arbeitsspannungen unter-
schiedlicher Hohe benotigt. Diese erzeugt der Trans-
verter in Verbindung mit einer Regelschaltung.

Der Transverter formt die Gleichspannung der Akku-
mulatoren in Wechselspannungen entsprechender
Amplitude um. Die Wechselspannungen werden sta-
bilisiert, gleichgerichtet und den einzelnen Schaltungs-
einheiten zugefiihrt.

Die Skalenbeleuchtung wird in Stellung ,Kontrolle“
des Betriebsartenschalters durch eine Gliihlampe, die
von den Akkumulatoren direkt gespeist wird, und in
den Stellungen ,Abgleich“ sowie ,Messen“ durch eine
Kondensatorlampe, die von der Transverterwechsel-
spannung gespeist wird, gewihrleistet.

5.2. Beschreibung der Arbeitsweise an Hand
der Funktionsschaltpline

Der Funktionsschaltplan des Radiomewers RR66 ist
abhiingig von der gewihlten Betriebsart. Er ist fur
Gleichspannungsbetrieb und fiir Tastbetrieb gefrennt
dargestellt.

5.2.1. Gleichspannungsbefrieb

Der Funktionsschaltplan fiir Gleichspannungsbetrieb
ist aus Abb. 5 ersichtlich. Die AnschluBpunkte an die
Stromversorgung sind mit groBen Buchstaben gekenn-
zeichnet und beziehen sich auf die Darstellung in
Abb. 6..

5.2.1.1. Zahlrohr

Im Radiometer RR66 ist ein Halogenhochdosiszdhlrohr 1
eingebaut. Von auflen ist eine Sonde mit einem Halo-
genniederdosiszihlrohr 66 iiber ein Kabel an das Radio-
meter angeschlossen.
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Durch Umschalten der Arbeitsspannung iiber die Kon-
takte des Schalters 64 kann entweder das eingebaute
Zahlrohr oder auch die Sonde in Betrieb genommen
werden. Im Radiometer wird die Arbeitsspannung
gleichzeitig mit dem Bereichsschalter umgeschaltet.

Die Arbeitsspannung fiir beide Z&hlrohre betrigt etwa
450 V und wird vom Ausgang des Transverters iiber
die Kontakte des Schalters 64 angelegt. Die Funktion
des Transverters ist im Abschnitt 5.3. ,Beschreibung
der Arbeitsweise des Stromversorgungsteiles* er-
ldutert.

Gelangt ionisierende Gammastrahlung in das aktive
Volumen des Zdhlrohres, wird im Z#hlrohr eine Gas-
entiadung ausgeldst. Diese breitet sich in Richtung
Zghlrohranode durch StoB- und Fotoionisation aus.

Infolge des Halogenzusatzes und durch das Absinken
der Zihlrohrspannung wird die eingeleitete Ent-
ladung wieder geldscht.

Durch diesen Entladungsvorgang werden im Z#hlrohr
Stromimpulse ausgeldst. Die Anzahl der Impulse je
Zeiteinheit hiéngt von der Dosisleistung der Kern-
strahlung ab und steigt mit zunehmender Dosisleistung
je Zeiteinheit.

Die Ausgangsimpulse des Zahlrohres sind zeitlich nicht
gleichmiBig, sondern statistisch verteilt, da die Ab-
strahlung von Teilchen oder Quanten durch radio-
aktive Stoffe ebenfalls statistisch erfolgt.

Die vom Zidhlrohr abgegebenen Stromimpulse werden
dem Univibrator (Impulsdichtemesser) zugefiihrt. Das
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Hochdosiszdhlrohr 1 ist direkt an den Univibrator an-
gekoppelt. Das Halogenniederdosiszdhlrohr 66 ist iiber

den Ubertrager 67 an den Eingang des Univibrators
angepalt.

5.2.1.2. Univibrator

Der Univibrator (auch als monostabiler Multivibrator
bezeichnet) besitzt einen stabilen und einen quasistabi-
len Zustand. Zur Einleitung des Ubergangs vom sta-
bilen zum quasistabilen Zustand dienen die vom Z#hl-
rohr abgegebenen Stromimpulse. Der Univibrator kippt
jedoch ohne #uBere Einwirkung in den stabilen Zu-
stand zurilick. Er erzeugt Impulse konstanter Ampli-
tude und Breite.

Der Univibrator wird aus den Transistoren 8 und 12
sowie den um diese beiden Transistoren gruppierten
Schaltelementen gebildet.

Im stabilen oder Ruhezustand ist der Transistor 8
leitend und der Transistor 12 gesperrt. Der Konden-
sator 72 liegt mit einem Belag liber die Basis-Emitter-
strecke des Transistors 8 am Pluspol und mit dem
anderen Belag iiber die Diode 73 und den beiden
Widerstianden 10 und 11 am Minuspol der Niederspan-
nung an. Entsprechend seiner Kapazitit und der an-
gelegten Spannung trigt der Kondensator 72 eine
bestimmte Ladung. Diese berechnet sich aus dem

Produkt seiner Kapazitdt und der iiber den Konden-
sator stehenden Spannung.

Durch den vom Zahlrohr abgegebenen Impuls wird der
Transistor 8 gespeprt. Der Univibrator kippt in seine
quasistabile Lage, d. h. der Transistor 12 wird leitend.
Am Kollektor des Transistors 12 entsteht ein positiver
Spannungssprung. Dieser liegt {iber den Konden-
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sator 72 an der Basis des Transistors 8 an und bewirkt,
daB dieser Transistor so lange gesperrt bleibt, bis sich
der Kondensator 72, iiber den Widerstand 4, die
Diode 74, den MeBkreis und die Kollektor-Emitter-
strecke des Transistors 12 so weit entladen hat, daB
die Basis des Transistors 8 wieder negativ wird. Danach
kippt der Univibrator wieder in den stabilen Zustand
zuriick. -

Die MeBbereichsumschaltung erfolgt durch Umschalten
des Kondensators 72. Im Radiometer RR66 geschieht
dies bei der MefBbereichswahl mit dem Bereichsschal-
ter. Aus Griinden der Ubersichtlichkeit wurde im
Funktionsschaltplan (Abb. 5) nur ein Kondensator
gezeichnet.

5.2.1.3. MeBkreis

Der MeBkreis wird durch den positiven Ausgangs-
impuls des Univibrators gespeist. Er besteht aus den
Widerstidnden 15, 16, 17, den Kondensatoren 19, 20 und
dem MefBinstrument 18. Dieses Netzwerk bewirkt eine
Mittelwertbildung; durch das MeBinstrument 18 flief3t
ein Strom, dessen arithmetischer Mittelwert der vom
Zahlrohr registrierten Impulsdichte entspricht.

Da die ionisierende Kernstrahlung statistischen Schwan-
kungen unterliegt, ist die GréBe des durch das Mef-
instrument flieBenden Gleichstromes nicht konstant.
Diese Schwankungen konnen durch Zuschalten des
Kondensators 20 verkleinert werden. Das Zuschalten
“des Kondensators 20 erfolgt beim Umschalten des Be-
triebsartenschalters von ,Messen 15 s“ in die Schalter-
stellung , Messen 45 s“.

Das Produkt aus der Kapazitit und dem gesamten
wirksamen Widerstand des MeBkreises ist ein MaQ
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fiir die Tragheit des MeBkreises bzw. fiir die Einstell-
zeit. Die GrofBe der statistischen Schwankungen héngt
von der Impulsdichte ab. Je geringer die Impulsdichte,
um so groBer sind die Schwankungen.

5.2.1.4. Horverstirker

Die am Kollektor des Transistors 12 bei den Kippvor-
giangen des Univibrators auftretenden Impulse werden
iiber dem Widerstand 10 abgegriffen und dem Hor-
verstdarker zugefiihrt.

Der Horverstiarker besteht aus den Transistoren 78, 81,
den Widerstinden 76, 77, 79, der Diode 82 und den
Kondensatoren 75, 80. Er. arbeitet als zweistufiger
Transistorschalter.

Im Ruhestand ist der Transistor 78 leitend und der
Transistor 81 gesperrt. Kippt der Univibrator in seine
quasistabile Lage, entsteht iiber dem Widerstand 10
ein positiver Spannungssprung.

Dieser Spannungssprung iibertrdgt sich iiber den
Koppelkondensator 75 auf die Basis des Transistors 78;
im Ergebnis wird der Transsitor 78 gesperrt und der
Transistor 81 leitend. Uber dem Widerstand 79 ent-
steht ein positiver Spannungssprung. Dieser Span-
nungssprung wird iiber den Kondensator 80 an den
Kopfhorer 83 angelegt und ist in diesem als Knack-
gerausch horbar,

5.2.2. Tastbetrieb

Der Funktionsschaltplan fiir den Tastbetrieb ist auf
Abb. 6 dargestellt.

Bei Tastbetrieb sind die Schalter 56, 58, 61 und 62
geschlossen.
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5.2.2.1. Ziahlrohr

In den Tastbereichen (MefBbereich 250 R/h und 25 R/h)
wird an das Halogenhochdosiszidhlrohr 1 eine Gleich-
spannung von -+ 200 V angelegt. Dieser Gleichspan-
nung ist eine Impulsspannung von -+ 400 V iiberlagert.
Die Gleichspannung wird vom Transverter, die Tast-
spannung von einem Impulsgenerator erzeugt und am
Ubertrager 31 abgenommen.

Durch die Tastspannung wird das Zidhlrohr kurzzeitig
in das Bereich des Geiger-Miiller-Plateaus getastet.
Wirken auf das Zihlrohr ionisierende Teilchen ein,
wird vom Zihlrohr nur dann ein elektrischer Impuls
abgegeben, wenn Teilcheneinfall und Tastimpuls zeit-
lich zusammenfallen. Wie bereits im Abschnitt 5.1.2.
erldutert, hiingt die Wahrscheinlichkeit, daB Tastimpuls
und Teilcheneinfall zeitlich zusammenfallen von der
Breite des Tastimpulses ab.

Die MefBbereichsumschaltung erfolgt durch Umschalten
des Impulsiibertragers 31. Im Gerat geschieht dies bei
der Melbereichswahl mit dem Bereichsschalter. Aus
Grinden der Ubersichtlichkeit wurde im Funktions-
schaltplan (Abb. 6) nur ein Ubertrager gezeichnet.

5.2.2.2. Univibrator

Mit den vom Ziahlrohr abgegebenen elektrischen Im-
pulsen wird der Univibrator angesteuert. Der Uni-
vibrator besteht aus den beiden Transistoren 8 und
12 und den entsprechenden passiven Schaltelementen.
Im stabilen oder Ruhezustand ist der Transistor 8 lei-
tend und der Transistor 12 gesperri. Die vom Zahlrohr 1
kommenden Impulse steuern den Univibrator in seine
quasistabile Lage, d. h. Transistor 8 wird in den ge-

42



sperrten und Transistor 12 m den leitenden Zustand
iberfiihrt.

Ahnlich wie beim Glelchspannungsbetneb bleibt auch
bei Tastbetrieb der Univibrator durch die Riickwirkung
{iber den Kondensator 6 in seiner ‘quasistabilen Lage.
Der am Zihlrohr 1 anliegende Tastimpuls wird gleich-
zeitig liber den Kondensator 25 und die beiden Wider-
stiande 9 und 24 der Basis des Transistors 12 zugefiihrt.
Dadurch wird bewirkt, daB der auf einen Zihlrohr-
impuls folgende Tastimpuls, der zeitlich nicht mit
einem einfallenden ionisierenden Teilchen zusammen-
trifft, den Univibrator wieder in seine stabile Lage
zuruckkippt.

Als Kriterium fiir die vorhandene Dosisleistung wird
die iiber den Widerstinden 10 und 11 abfallende recht-
eckformige, positive Ausgangsspannung des Univibra-
tors an den MeBkreis angelegt.

Der arithmetische Mittelwert, der iiber diesen Wider-
stinden auftretenden Impulsspannung, entspricht der
vom Zahlrohr abgegebenen Impulsdichte und wird am
MeBinstrument 18 angezeigt.

5.2.2.3. MefBlkreis
Die Mittelwertbildung erfolgt im MeBKkreis.

Dieser besteht aus den Widerstanden 14, 15, 16, 17, den,
Kondensatoren 19, 20 und dem MeBinstrument 18. Die
Schalter 58, 61 und 62 sind dabei geschlossen. Dies
entspricht der Stellung ,Messen 15 s“ des Betriebs-
artenschalters.

Zur Verringerung der statistischen Schwankungen der
Anzeige kann mittels Schalter 59 der Kondensator 20
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parallel zum Kondensator 19 geschaltet werden. Dies
entspricht der Stellung ,Messen 45 s“ des Betriebs-
artenschalters.

5.2.2.4. Impulsgenerator

Die Tastspannung fiir das Halogenhochdosiszihlrohr 1
wird vom Impulsgenerator erzeugt. Dieser besteht aus
der Glimmrohre 28, den Widerstdnden 26, 29, 30, 33,
dem Kondensator 27 und den Dioden 32 und 34. Die
Arbeitsspannung erhdlt der Impulsgenerator vom
Transverter,

Uber den Widerstand 26 wird der Kondensator 27 mit
der. Ausgangsspannung des Transverters aufgeladen.
Hat die Spannung des Kondensators 27 den Wert der
Zindspannung der Glimmréhre 28 erreicht, ziindet
dieselbe, und der Kondensator 27 entlddt sich iiber die
Glimmréhre 28, die Wicklung I des Impulsiibertra-
gers 31 und den Widerstand 30. Die dabei auftretende
Impulsspannung wird transformiert und von der Wick-
lung II des Ubertragers 31 abgenommen.

Durch die Diode 34 wird die Impulsspannung auf
+ 400 V begrenzt. Die Diode 32 hat die Aufgabe
Unterschwingen abzuschneiden.

Mit dem Stellwiderstand 30 kann die Breite des Tast-
impulses eingestellt werden.

' 5.3. Beschreibung der Arbeitsweise
des Stromversorgungsteiles

Der Funktionsschaltplan der Stromversorgung ist im

Zusammenhang mit dem Tastbetrieb auf Abb. 6 dar-
gestellt.
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Zur Stromversorgung werden zwei in Serie geschaltete
gasdichte NK-Akkumulatoren von je 1,2 V und 3 Ah
verwendet.

Fiir Impulsgenerator, Zahlrohr und Impulsdichtemesser
werden stabile Arbeitsspannungen unterschiedlicher
GroBe benotigt. Diese erzeugt der Transverter in Ver-
bindung mit einer Regelschaltung,

Der Transverter ist ein Gleichspannungswandler (elek-
tronischer Zerhacker). Er wandelt die Akkumulatoren-
spannung in eine Wechselspannung um. Die Wechsel-
spannung wird anschlieBend auf die entsprechende
GroBe transformiert und erneut gleichgerichtet. Der
Transistor 52 hat hierbei die Funktion eines Schalters,
der in der Sekunde einige tausendmal ein- und aus-
geschaltet wird.

Die Wirkungsweise ist dabei folgende:

Die Kontakte des Schalters 56 werden geschlossen.
Dabei liegt die Basis des Transistors 52 liber der Basis-
Emitterstrecke des Transistors 51, dem Widerstand 53
und die Kontakte des Schalters 56 am Minuspol der
Akkumulatoren 55 an. Dadurch wird der Transistor 52
leitend. :

Im Kollektorkreis des Transistors 52 liegt die Wick-
lung I des Ubertragers 42, die als induktiver Blind-
widerstand wirkt.

Im Augenblick des Einschaltens liegt an dieser Wick-
lung nahezu die gesamte Akkumulatorenspannung an.
Infolge der groBen Induktivitdt der Wicklung I steigt
der Kollektorstrom nahezu linear. Die damit ver-
kniipfte MagnetfluBanderung im Ferritkern des Uber-
tragers 42 ist konstant. In den Wicklungen des Uber-
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tragers 42 wird demzufolge eine konstante Spannung
induziert.

Durch die in der Wicklung III induzierte Spannung
wird uber den Langstransistor 51 ein konstanter Strom
in die Basis des Transistors 52 eingespeist. Der Kollek-
torstrom des Transistors 52 steigt bis zu einem Maxi-
malwert an, der durch den in die Basis eingespeisten
Strom und die Stromverstarkung des Transistors 52
bestimmt wird. Hat der Kollektorstrom seinen Maxi-
malwert erreicht, dndert sich infolge der Magnetflu3-
abnahme die Polaritdt der in den Wicklungen induzier-
ten Spannungen. Der Transistor 52 wird sofort iiber
. die Diode 50 in den nicht leitenden Zustand gesteuert.
Die StromfluBphase ist damit beendet, und es beginnt
die Sperrphase.

Die wiahrend der StromfluBphase im Ubertrager 42
gespeicherte magnetische Energie wird wihrend der
Sperrphase im Sekundirkreis, in den Wicklungen 1I,
ITI, IV, V und VI, des Ubertragers 42, wirksam,

In der Sperrphase des Transverters wird infolge der
kurzen Abschaltzeit in den genannten Wicklungen,
entsprechend der Windungszahlen, eine relativ hohe
Spannung induziert. Die Gleichrichter 36, 37, 39, 43,
48 werden leitend und die mit diesen Gleichrichtern
verbundenen Kondensatoren aufgeladen.

Uber den Transistor 51 wird der in die Basis des Tran-
sistors 52 flielende Strom beeinfluBt und damit die
Sekundirspannung in bestimmten Grenzen Kkonstant
gehalten. Als Sollwertgeber dient die Zenerdiode 46.
Die Spannung iiber dem Kondensator 45 wird mit der
Zenerspannung der Zenerdiode 46 verglichen. Der
Regelvorgang wird eingeleitet, wenn die Spannung
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iiber dem Kondensator 45 den durch die Zenerdiode 46
vorgegebenen Wert iiberschreitet.

Steigt die Spannung iliber dem Kondensator 45 an,
erhoht sich der durch die Zenerdiode 46 flieBende
Zenerstrom. Dieser verringert den Basistrom des Tran-
sistors 51 und damit auch dén in die Basis des Tran-
sistors 52 flieBenden Strom. Dadurch wiederum wird
die Sekundarspannung herabgesetzt.

In analoger Weise lduft der Regelvorgang ab, wenn.
die Spannung iiber dem Kondensator 45 unter den
vorgegebenen Sollwert absinkt. Dabei wird der Basis-
strom des Transistors 52 iiber den Transistor 51 so
beemﬂuBt daB dieser ansteigt. Damxt steigt wiederum
die Sekundarspannung an.

5.4. Kontrolle des Ladungszustandes
der Akkumulatoren

Der Ladungszustand der Akkumulatoren wird in Stel-
lung ,Kontrolle“ des Betriebsartenschalters liberprift.
In Abb. 6 sind dabei die Kontakte der Schalter 60 und
63 geschlossen und die Kontakte der Schalter 58, 57,
58, 59, 61 und 62 geofinet.

Der Transverter ist dabei durch die gedfineten Kon-
takte des Schalters 56 ausgeschaltet.

Die Akkumulatoren 55 werden mit der Lampe 54 be-
lastet. Mit dem MeBinstrument 18 wird die Spannung
beider Akkumulatoren gemessen. Der MefB3kreis ist mit
dem Einstellwiderstand 22 so abgeglichen, daBl der
untere noch zulassige Ladungszustand der Akkumula-
toren mit der unteren Begrenzung des grinen Kon-
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trollfeldes auf der Skale des MeBinstrumentes 18 zu-
sammenfillt.

5.5. Abgleich des Radiometers RR66

In Stellung , Abgleich“ des Betriebsartenschalters sind
in Abb. 6 die Kontakte der Schalter 56, 57, 61, 62
geschlossen und die Kontakte der Schalter 58; 59, 60,
63, geoffnet,

Durch Schlieen der Kontakte des Schalters 57 wird
durch den Kurzschluf3 zwischen Basis und Emitter des
Transistors 8 der Univibrator in seiner quasistabilen
Lage gehalten., Mit dem MeBinstrument 18 wird die
Spannung uber den Kollektorwiderstinden 10 und 11
gemessen.

Der MeBkreis wird mit dem Abgleichregler 17 auf
einen bestimmten Wert abgeglichen. Dieser Wert ist
auf der Skale des MefBinstrumentes 18 durch eine rote
Marke gekennzeichnet.

5.6. Skalenbeleuchtung

Zur Skalenbeleuchtung wird die Kondensatorlampe 41
verwendet.

Die Kondensatorlampen sind flachenférmige Licht-
quellen, die ihrer elektrischen Wirkungsweise nach
einem Plattenkondensator entsprechen. Hierbei wird
ein Spezialleuchtstoff unmittelbar durch das elektrische
Wechselfeld dieses Kondensators zum Leuchten an-
geregt.
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Die Kondensatorlampe 41 wird direkt mit der Trans-
verterwechselspannung betrieben und ist an eine
Anzapfung der Wicklung VI des Ubertragers 42 ange-
schlossen.

Die Kondensatorlampe ist nur in Betrieb, wenn der
Transverter arbeitet. In Stellung ,Kontrolle“ des Be-
triebsartenschalters wird die Skale des Radiometers
RR66 von der Lampe 54 beleuchtet.
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6. Lieferbedingungen, Garantie-
bestimmungen und Abnahmeprotokoll

6.1. Lieferbedingungen

Das Herstellerwerk -garantiert die technischen Angaben
der TLB zum Radiometer RR66

6.2. Garantiebestimmungen

Die Garantiezeit fiir das Radiometer RR66 betrigt
12 Monate (berechnet vom Tage der Ausgabe aus dem
zentralen Lager der Nationalen Volksarmee). Nach
18 Monaten vom Tage der Abnahme im Herstellerwerk
an gerechnet, erlischt jedoch jeder Garantieanspruch.

Die Gerite, die wiahrend der Garantiezeit auf Grund
von Fabrikationsfehlern schadhaft werden, ersetzt das
Herstellerwerk kostenlos oder setzt sie kostenlos in-
stand. *

Fur Schdden und Fehler, die infolge unsachgemafer
Behandlung oder Wartung der Radiometer RR66 ent-
stehen, haftet das Herstellerwerk nicht. Das gleiche
gilt fir Transportschiden.

Zweifelsfille werden durch Beauftragte des Hersteller-
werkes und des Auftraggebers entschieden.

Fiur die in den Geridten verwendeten Zihlrohre und
Akkumulatoren gelten die Garantiebestimmungen des
Herstellers dieser Bauelemente.
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6.3. Abnahmeprotokoll

Zum Radiqmeter RR66 Nr.: ‘ZMH gehoren:

— ein Radiometer mit Sonde und 2 NK-Akkumula-
toren,

— ein Kopfhorer,

__ ein dreiteiliger Sondenstab, bestehend aus einem
Griffstiick und zwei Verlangerungsstaben,

— ein Sondenhalter,

— eine Tragetasche,

__ zwei NK-Akkumulatoren als Reserve,

— drei Aufsteckskalen,

__ eine Dienstvorschrift DV-46/49.

6.3.1. Abnahmepriifung

Das Radiometer RR66, ein iragbares Kernstrahlungs-
mefBgerat zur Strahlungsaufklarung und Strahlungskon-
trolle, wurde von der Giitekontrolle des Hersteller-
werkes gepruft.

Die Abnahmepriifung durch den Vertreter des Auf-
traggebers erfolgt nach der TLB NI.@ .

Die Abnahmeprifung wurde am ’B.Mai1972)rd-
nungsgemiB abgeschlossen.

Das Bedienungsteil wurde versiegelt.

Abnahmebeauftragter Leitef der TKO
des Auftraggebers des Hevstellerwerkes
e e p - n £ VA
e e o S, _ o BTG AN
(Unterschrift) (Unterschrift)
(Stempel) /) (St el)
v E 2 5 b ol

- — -

4

) 24 “n
BOR -~ 5345 Pockay,
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7. Nachweisfiihrung

Alle notwendigen Eintragungen in die Dienstvorschrift
DV-46/49 sind sauber und mit Tinte vorzunehmen.
Es darf nicht gestrichen und nicht radiert werden.

7.1. Ubergabenachweis

Bei der Ubergabe des Radiometers RR66 ist der Uber-

gabenachweis auszufiillen. Er muf3 beinhalten:

— Datum der Ubergabe,

— Zustand des Gerdtes und Vollstindigkeit des Zu-
behors,

— Name, Dienstgrad und Einheit des Ubergebenden,

— Name, Dienstgrad und Einheif des Ubernehmenden,

— Name und Dienstgrad der unmittelbaren Vor-

gesetzten des Ubernehmenden und des Uber
gebenden.

7.2. Betriebsnachweis

Der Betriebsnachweis flir das Radiometer RR66 ist
standig von dem fiir das Gerit Verantwortlichen zu
fithren.

In den Betriebsnachweis sind einzutragen:

— Datum und Art des Einsatzes (Unterricht, Einsatz
bei Ubungen, ...),

— Dauer des Einsatzes

— aufgetretene Storungen und Beschidigungen,

— Verlust von Zubehor.
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7.3. Instandsetzungsnachweis

Fiir die Eintragungen in den Instandsetzungsnachweis
ist der Leiter der radiologischen Werkstatt, in der das
Gerit instand gesetzt wurde, verantwortlich,

Alle instand gesetzten Geréte sind vor dem Ausgeben

einer Funktionspriifung zu unterziehen. Der Einbau

verlorengegangener Teile ist als' Instandsetzung 2zu

werten.

In den Instandsetzungsnachweis ist folgendes einzu-

tragen: _ g

— Zeitpunkt des Auftretens der Storung und die wahr-
scheinliche Ursadte (die letzte Angabe ist von dem
fir das Geridt Verantwortlichen in den Instand-
setzungsnachweis nur dann einzutragen, wenn e€r
die Art des Schadens beurteilen kann, sonst muf}
diese Angabe in der radiologischen Werkstatt ein-
getragen werden),

— Datum der Ubergabe des Geradtes an die radiolo-
gische Werkstatt,

— Art und kurze Charakteristik der Instandsetzung,

— Anzahl, Typ, Wert und Bezeichnung der instand
gesetzten bzw. ausgewechselten Bauelemente.

— Datum der Vorfiihrung und Riickgabe,

— Name des Werkstattleiters,

— Name des Ubernehmenden.

7.4. Nachweis der strahlungstechnischen Uber-
priifung

In den Nachweis der strahlungstechnischen Uberprii-

fung sind von dem fir die Uberpriifung Verantwort-
lichen einzutragen: '
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— Zeitpunkt der Uberpriifung,
— Nuklid des Eichpraparates,

— Aktivitdt des Eichpraparates zum Zeitpunkt der
Uberpriifung,

— zu Uberpriifender Dosisleistungswert,
— Mefergebnis,

— Abweichung von der errechneten Dosisleistung in
Prozent,

— Unterschrift des Werkstattleiters.

7.5.- Kontrollnachweis

Die Einheitsfiihrer sind verpflichtet, einmal im Monat
den Zustand der in ihrer Einheit vorhandenen Radio-
meter RR66 zu kontrollieren,

Nach der Kontrolle sind in den Kontrollnachweis ein-
zutragen:

— Zeitpunkt der Kontrolle,
— Ergebnis der Kontrolle (Zustand des Gerites),
— getroffene MaBnahmen bei auftretenden Mingeln,

— Name, Dienstgrad und Dienststellung des Kontrol-
lierenden.

-
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Ubergabenachweis

Datum der
Ubergabe
(Ubernahme)

Zustand des Gerates,
Vollstindigkeit des Zubehdrs
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Name, Dienst-
grad, Einheit
des Uber-
gebenden

Name, Dienst-
grad, Einheit
des Uber-
nehmenden

Unterschrift
beider
Vorgesetzten
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Betriebsnachwels

Datum

Einsatzart

Zelt des
Einsatzes
in Stunden
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Aufgetretene Stérungen
Beschiddigungen
und Verluste

Unterschrift

65



Instandsetzungsnachw eis

78

u.‘O‘Ogis

28 A™ tcdt

.

Instandsetzgn: ng e

L n/é

g 5 Art und kurze
e g E Ursache b .2 Charakteristik
? R T8 der Instandsetzung
Tr §
333 R
NOTT n 8
’ s bior-Beiffng

™~ 4 . v .| \-‘ ST

1 € iq"/p\ KO& e
NS m —) ' P‘,"t

%L

gische Werkstatt



Name des
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Werkstatt-
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Nachweis der strahlungstechnischen Uberpriifung

Zeitpunkt
der Uber-
prifung

Nuklid
des Eich-
préparates

Aktivitit
des Eich-
préaparates

) ’2 As,. 7\ Huing ,""\J/ |
-3 7 75 Eichpilifung &———F7
- P 0 MRS L
W 2 75n
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- e “fung
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Zu iiber-
priifender
Dosis~
leistungswert

MeQBergebnis

Abweichung

in %,

Unterschrift
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Kontrollnachweis

Zeitpunkt Ergebnis der Kontrolle
der Kontrolle
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Getroffene MaBnahmen
bei Miingeln

Name, Dienst-
grad, Dienst-
stellung des
Kontrollierenden
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